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@ Dispositif de comptage de poissons. 



L'invention concerne un dispo'srtif de comptage de pois; 

sons. 

Ce dispositif est essentiellement conslitu6 d'un sSparateur 
100 d multiptes canaux 4 d^cal^s les uns par rapport aux 
autres. ces demiers comportant une fenfitre transparente 7 qui 
permet tors de chaque passage d'un poisson 101 devant die. 
d un capteur C (cellule photo^ectrique ou camera, ^lectronique 
lin^aire) de transmettre une information h un circuit Electro* 
nique E 6quip6 d'un indicateur numSrique 13. 

L'invention s'applique d la pisciculture* 
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DlSPC^mF D£ COHPTAGE DS POISSONS. 

L'invention conceme un dispositif de comptage de poissons 
permettant d^^valuer le nombre de poissons dans un bassin de pisciculture. 

ActueUement, le comptage est fait par Evaluation visuelle lors 
des repas. La precision est Evidemment tvhs approximative et fonction de 
b la perspicacity de celui qui effectue cette estimation. H se d^duit Egalement 
des r^sultats de pesage dans la mesure oh le calibrage des poissons est 
relativement constant entre les individus. 

Tous ces moyens sont cependant trop empiriques pour etre fiables. 
n Skagit plus d'une Evaluation que dHm rEel comptage. 
10 La pr&ente invention a prEcisEihent pour objet de pallier ces 

inconvEnients et de donner une rEponse au probleme du comptage des poissons 
avec un maximum de .pr&ision de lk)rdre par exemple de deux k trois pour 
cent. 

L*invention sera mieux comprise k Taide des explications qui 
. 15 vont suivre et des figures Jointes parmi lesquelles: 

- les figures 1 et 2 reprEsentent en coupe une vue de cote d^un 
sEparateur selon rinvention, coopErant avec des moyens electroniques assurant 
le comptage; 

- la figure 3 reprEsente en coupe une vue de dessus du sEparateur 
20 . lUustrE sur les figures 1 et 2. 

Pour plus de clarte» les memos elements portent les mSmes 
rEf Erences dans toutes les figures. 

Comme le montrent les figures 1 et 2, le dispositif conforme 
k I'invention est constituE de deux parties essentielless un sEparateur (100) 
25 dont la fonction est de sEparer les poissons (101) les uns des autres, maintenir 
un; capteur (C) dElivrant une information coopErant avec un circuit 
fiiectronique (E) de traitement de cette information. 

Le sEparateur (100) est constituE d*un coffret (1) en bois, mEtal 
ou plastique. n comporte un orifice d^trEe (2) qui dEbouche sur une zone 
30 tampon (3). En face de PentrEe sont situEs une plurality de canaux (4)i au 
nombre de cinq dans Texemple dEcrit. Les canaux (4) sont constituEs de 
tuyaux en plastique ou en niEtal. L*entrEe des canaux possede des formes 
doucesy arrondies et inclinEes pour Eviter de blesser le poisson (101). Les 
entries (5) des canaux (4) sont disposEes autour de la zone tampon (3) de 
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telle sorte que Ton obtienne une bonne repartition des debits dans chaque 
canal (4). Ces canaux sont inclines progressivement vers leur sortie (6) afin 
d'augmenter la Vitesse de descente des poissons et done d*obtenir une 
separation entre deux poissons successifs. En face de la zone de comptage, 
5 les canaux (4) comportent au inoins une fenetre (7) transparente afin de 
permettre la visualisation des poissons par le capteur (C) qui est un moyen 
optique* 

Au niveau de lk)rif ice- d*entree (2), se d^versent, avec un dibit 
deve, 10 ii 20 poissons par seconde. La fonction du s^parateur (100) est 

10 de r^partir, disperser et separer les poissons pour obtenir un d^bit 
suffisemment faible afin d^lviter les chevauchements des. poissons (101) 
lors du comptage en sortie des canaux (4). Cette separation est realis^e 
par deux eff ets: d^abord dans le sens transversal par la mise en ceuvrb de 
nombreux canaux (cinq dans Texemple dScrit) ce qui divise le flux des poissons 

15 dans le meme rapport, ensuite dans le sens longitudinal par la forme des 
canaux (4) qui possedent une pente* croissante vers la sortie (6) afin 
d'augmenter la vitesse des poissons et done d'augmenter la distance entre 
chaque poisson. La section des canaux (4) est la plus r^duite possible pour 
limiter le chevauchement des poissons (101). 

20 Selon une caractSristique de Tinvention, les entries (5) des 

canaux (4) sont d^cal^es les unes par rapport aux autres. 

Selon une autre caract^ristique de Tinventioni les entrees (5) 
des canaux (4) sont obliques. 

Comme le montre la figure 1, & la sortie des canaux, le comptage 

25 est realise par un moyen optique (C). Pour cela, chaque canal (4) comporte, 
comme cela a ^t^ prdcedemment dit, une fenStre transparente (7) au travers 
de laquelle un f aisceau lumineux est interrompu par le passage du poisson 
(101). Cette variation lumineuse est, dans une variante de realisation, detect^e 
par une cellule photoelectrique (20). Les impulsions electriques de toutes 

30 les cellules sont totalisles par un circuit eiectronique (£) constitu^ d'un 
compteur (120), le r&ultat etant visualise sur un indicateur num^rique (13). 

Dans une autre variante du comptage (figure 2), le capteur 
(C) est une camera eiectronique linlaire (10), ce qui permet de surveiller 
simultan^ment tous les canaux (4). Cette camera est relive au circuit 

35 eiectronique (£)• Dans ce cas, il s^agit d'un calculateur ou microprocesseur 
(12) qui analyse la ligne-image. Pour chaque canal (4), le calculateur (12) 
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mesure i chaque instant la largeur de l^mbre du poisson (101); il peut done 
determiner avec plus de precision par rapport i la variante pr^cedente la 
progression du poisson dans le canal (4). H est possible par exemple de 
discriminery par un logiciel appropri^, le chevauchement partial de deux 
5 poissons.cote a c&te. De plus, il est possible d'^viter les erreurs de comptage 
provoqu^es par les coups de queue du poisson devant la cam£ra> ce qui n*est 
pas r&olu par la variante pr^c^dente. 

Le poisson (101) est vu comme une ombre sur un fond blanc 
qui peut Stre ioiaifi artificiellement, ou bien le poisson est vu comme une 
10 tache blanche qui se d^tache sur im fond sombre. La sortie du calculateur 

■ 

(12) est relive i un indicateur num^rique (13) qui affiche le cumul du nombre 
de poissons qui sont passes dans les canaux (4)* 

La pr^sente invention trouVe son application notamment dans 
les ^tablissements de pisciculture. 
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RKVENDICATIONS 

1. Dispositif de comptage de poissons, notamment pour 
pisciculture, constitu^ d'un separateur (100), d*un capteur (C), d'un circuit 
electronique (£), traitant Tinformation transmise par le capteur (C), le 
separateur (100) etant constitu^ d^une zone tampon (3) et de canaux (4) inclin& 

vers leurs sorties (6). 

2. Dispositif selon la revendication l, caracterisS en ce que 
les entries (5) des canaux sont d^cal^es les unes par rapport aux autres. 

3. Dispositif selon la revendication 1 ou 2, caracteris^ en ce 
que les entrees des canaux sont obliques. 

4. Dispositif selon Tune quelconque des revendications 
precedentes, caracterise en ce qu*une zone de chaque canal (4) comporte 
au moins une f enStre transparente (7) se trouvant face au capteur (C). 

5. Dispositif selon Tune quelconque des revendications 
precedentes, caracterise en ce que le capteur (C) est constitue de cellules 
photollectriques (20) relives au circuit flectronique (E). 

6. Dispositif selon Tune des revendications 1 a 4, caract^ris^ 
en ce que le capteur (C) est constitue d*uhe camera lin^aire (10) relive au 
circuit ^ectronique (E). 
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Coupe suivant BB. 
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Coupe suivant BE. 
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